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Titulo del Proyecto:

ROBOTICA SOCIAL ASISTENCIAL DOMICILIARIA CON CONTROL DE BIOMARCADORES
Y COMO AGENTE TERAPEUTICO

Resumen del proyecto:

La robética social asistencial es una tecnologia muy versatil, cuyo objetivo es dar soporte desde la
robédtica a cuestiones propias del ser humano. Se trata de un tipo de robot con aspecto humanoide
capaz de recibir y procesar sefiales digitales de sistemas de biodeteccidon, sumado a que es capaz de
reconocer e interaccionar verbalmente con personas.

El objetivo del proyecto es el de desarrollar la arquitectura de software que permita la monitorizacion
de pacientes en domicilio por parte del robot, facilitando tareas a los clinicos y las familias y mejorando
el bien estar de los pacientes. Ademas, en paralelo el desarrollo e implantacion de terapias fisicas
dirigidas por el robot, con el objetivo de aumentar la dosis de terapia fisica para mejorar la
sintomatologia y bienestar.

Los nuevos enfoques sobre la rehabilitacion buscan lograr la recuperacién de las zonas neuronales
dafadas y musculos atrofiados mediante la repeticidn de diferentes ejercicios terapéuticos, tanto fisicos
como cognitivos.

En este proyecto, proponemos el uso de plataformas comerciales de Social Assistive Robdtica para crear
y promover nuevas terapias de rehabilitacion seguras, accesibles y sostenibles terapias basadas en su
intensificaciéon, y su uso en una amplia gama de enfermedades (desde paciente neurolégico a
oncoldgico) y en diferentes rangos de edad (desde nifios a la poblacion de edad avanzada). Ademas, las
habilidades/discapacidades, capacidades y caracteristicas de interaccién de los usuarios potenciales y se
crearan sistemas para evitar las barreras de accesibilidad y usabilidad durante las sesiones de
interaccidn, siguiendo un enfoque centrado en el usuario en escenarios reales.

La idea principal del proyecto es promover la transicion digital en las unidades de atencidn a nifios con
enfermedad muy grave y/o incurable incorporando nuevas tecnologias inclusivas (robots de asistencia
social) en la vida diaria de las personas para reforzar el proceso de terapias y apoyar las actividades de
asistencia, cubriendo esta importante necesidad social en la que todos los usuarios tendrian las mismas
oportunidades para llevar una vida mas saludable y aumentar su calidad de vida. Ademas, la propuesta
de utilizar plataformas comerciales para las terapias de rehabilitacion hace que el uso de esta nueva
tecnologia sea mas sostenible.

Para lograr estos objetivos, se necesita de un equipo interdisciplinario, donde: expertos en Inteligencia
Artificial (IA) e Interaccion Humano-Robot (HRI) desarrollaran la arquitectura cognitiva y la plataforma
de software que se integrard en las plataformas robdticas y los sensores; expertos en neuro-
rehabilitacion trabajaran en el co-disefio de protocolos de rehabilitacién basados en RAS y expertos en
pediatria y atencion integral paliativa con los que se trabajara para generar los algoritmos de toma de
decisiones referentes a telemedicina y monitorizacion.




